Uso del panel de control: Maiehs Marcha del motor desde el panel Valor Nombre Descripcion
VAGON (si lugar de contral esta por panel). 1 READY Listo
pa Paro del motor desde el panel RUN Marcha
RS ATRACE ST, SR TAILY (si lugar de control esta por panel). 3] STOP Parada
ok Boton de CGHf‘II’T‘I‘I?Ci.én. Edigién de parametros. 4 ALARM Alarma
Alternar entre cadigo parametro y su valor. 5 FAULT Fallo
BACK Vuelve al menu anterior. g
RESET] fietmcesg/Reset Cancela la edicién del parametro. 6 FWD A"ance. dlrEC.tO
V0 KEYPAD BUS Seleccion del numérico del pardmetro dentro de mend: 7! REV Avance invertido
»a retrocediendo / avanzando
| b Arriba/Abajo Seleccién del valor durante la edicién de pardmetro: 8 1/0 Control Remoto
aumentando / reduciendo 9 KEYPAD Control Local
Navegacion de grupos de parametros en MON, PAR i SYS 10 BUS Control Fieldbus
ej: MON usamos derecha y saltamos de V1.x hastav2.x =
€| 2 Izquierda/Derecha hasta V3.x sucesivamente ik REF Referencia Panel
En REF, puede usar derecha para inversion (REV) i 12 MON Monitor
izquierda para normal (FWD) g PAR MEnl:I Para'metros
LoC Cambia el lugar de control entre “Panel de control” y PP
Local/Remoto “Entradas digitales” 14 SYS/FLT | Menu Sistema y fallos/
Parémetros Bésicos: \ e Ajustes adicionales para: Bombas sumergidas \
Paso Parametro Nombre Valor Parametro Nombre Valor
1 P1.1 Frecuencia Minima 30Hz P 1.15 Sobre par automatico 1-5Si
. G 50 o0 60Hz
2 P12 Frecuencia Maxima (sequn capacidad de bomba) P29 Acceleracién a la Marcha 3s
3 P1.3 Tiempo de acceleracion 5s
- EaS Tlempo de desacelaraciin SIEntens R—— Ajustes opcionales para: Bombas sumergidas
P " | Vi 1dor
5 P15 Limite de Intensidad 4A (orientativo) pardmetro Nombre Valor
6 P1.6 Tension Nom.Motor Acorde datos placa de motor -
Frecuencias prohibidas:
7 P17 Frecuencia NomMotor Acorde datos placa de motor P2.18 limite bajo Hz
8 P18 Velocidad NomMotor Acorde datos placa de motor
Frecuencias prohibidas:
9 P19 Intensidad NomMotor Acorde datos placa de motor P2.19 limite alto Hz
10 P1.10 Cos phi motor Acorde datos placa de motor
11 P1.14 Tipo de Paro 2 - Paro por rampa hasta OHz
12 P 1.16 Ocultacién de pardmetros 1 - Ver todos los pardmetros
o Pardmetros de interés:
Tipo Parametro | Nombre Valor Tipo Parametro Nombre Valor
i 0- AI1 - m
Seleccién de referencia 0 - Edicién habilitada
Basico P1.12 = 4- Panel Protec. P9.17 Bloqueo de pardmetros  Bdicis =
de frecuencia 7- Méxima Referencia 1 - Edicién deshabilitada
Basico P1.15 Sobrepar automatico S - glo Ravst P10.1 Rearme automético gi‘H‘:E?"E?““a'
= Ocultacién de 0 - Solo pardmetros basicos
Basico P1.16 : ‘
parametros 1 - Ver todos los parametros PID P12.2 Referencia PID1 %
0 - Marcha directa/Marcha inversa
Avanzada P21 Lagica de marcha / paro 2 - Doble Marcha
4 Mode Solar PID P12.7 Proporcional PID %
Conexién a red de PID P128 Integral PID 5
D. IN P4.17 alimentacién 6 - DIN6 - terminal fisico 16 )
(sin supervision Solar) PID P12.12 Frecuencia dormir Hz
4- - inal
D.IN P4.21 Min. nivel de Agua - DIN v dii?;ﬂ;eprﬂn;nzamﬁswcu 2 PID P12.13 Retraso dormir s
Min. nivel de Agua - 0-DIN =1-0k / DIN =0 - Fallo P12.14 Despert %
Dl e 16gica 1-DIN=0-0k / DIN = 1 - Fallo i ptivaloid i
0 - Sin uso Solar P14.1 Voltaje de DC para Marcha v
1 - Listo Retardo corto de .
2 - Marcha Solar Rr14.2 reanudacién de marcha Mintgas
3 - Fallo Intentos de reanudacién
4 - Fallo inverso Sola Lo o ded rn‘archa . *
5 - Alarma etardo largo de
D. oUT P5.1 Relé 1 - Funciol & =G0 nverso sotar P 144 reanudacién de marcha Minutas
. . e - Funcién 7 - En velocidad alae P 145 Vmp cuando 100% v
8 - Supervision frec. de salida potencia
9 - Supervision de intensidad motor
10 - Supervision entrada analégica Solar P14.6 Vmp cuando 10% potencia v (Si no se conoce este valor >
11 - Fieldbus 1 P14.5-50 = P14.6)
12 - Fieldbus 2 . e f "
13 - Fallo / Alarma Para ajustes adicionales consulte el manual completo de la aplicacion:
D. OUT P5.2 Relé 2 - Funcién "Ver configuracién P5.1" "Vacon®20 cp/x - Solar pump application manual”
e Monitor: o Fallos:
Codi B — Codi m ey Cédigo Descripcién Codigo Descripcion
odigo escripcion adigo escripcion
9 Frerf’:uencia e g P 1 Sobre intensidad 41 Temperatura IGBT
Vi1 patiree V115 DIN1, DIN2, DIN3 2 Sobre voltaje 50 AI2 < 4mA
Frecuencia de 3 Fallo a tierras 51 Fallo externo
vi2 ; V1.16 | DIN4, DINS, DING 8 Fallo sistema 52 Fallo comunicacién con
referencia el panel de control
Velocidad de Fallo comunicacién
Vi3 BT V1.19 RO1, RO2, DO 9 Bajo voltaje 53 Fieldbus
V14 Intensidad Motor V1,22 Referencia PID 11 Supervision fases 54 Error hardware Fieldbus
V15 Par motor V123 Valor actual PID — Comandos de Marcha
V1.6 Potencia motor V1.24 Error del PID 13 Baja temperatura 55 simultaneos (FWD y
V17 Tension motor V1.25 Salida PID convertidor REV)
Temperatura Sobre temperatura
visg otGE V1.26 Caudal actual 14 converidor 56 Temperatura (OPT-BH)
Te Identificacion no
V19 Tensmncdg Bus de V1.27 Cvt;r:ﬁé:g:; dle 15 Motor bloqueado 57 Sormletada
e Sobre temperatura s
idn Temperatura T Contador de 16 Motgr 58 valor actual Minimo
Tconver‘tldor volumen 2 17 Baja carga 59 Valor actual Maximo
emperatura . Sobrecarga de . .
vViii 5 V21 A
tarjeta Referencia Vmp 19 potencia 60 Baja tension DC (solar)
Entrada Referencia Watchdog Retraso reanudacion
V112 e V22 25 61
Analégical correcta Vmp e mAlGHa
v 1.13 Entraf:la V2.3 Potencia 27 (motor girando) 62 Aplicacién no compatible
Analdgica2 Fallo STO (Listo no R
dor d 30 o 63 Minimo nivel de agua
. ;i Contador de permitido)
V1.14 Salida Analégica V24 : A/ 3 .
energia 35 Error en aplicacion 64 Maximo nivel de agua




